DETERMINANT - vlastnostl

1) det(AB) = detA - detB
2) det(A) =0 < A je singularni

Poznamka: Soucin matic, inverzni matici a
hodnotu determinantu 1ze urcit 1 pomoci
Excelu:
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Soustavy linearnich
algebraickych rovnic (SR)

-X; + X, + 3X; = 10
X, +4x, =11 a Xt .. Fa o X =b

Ax =D, kde A, Xx=(X;...x,), b=(b;...b)

SR nefesitelna < |3 x; Ax=b
SR fesitelnd << 3 (aspori 1) X: AX=Db ...bud*
SR jednoznacéné fesit. <= 3! (pravé 1) X: AX =D




Soustavy linearnich

algebraickych rovnic (SR)
nebo:

SR viceznalngé resit. < je resitelna, ale nikoli
(pouze) jednoznacng; pak ma oo reseni, ta se
musi zapsat parametricky.

A...matice SR,
AR . .rozsifena matice SR (o sloupec b)

Véta Frobeniova: SR AX=Db je resitelna <
h(A) = h(AR).



Soustavy linearnich
algebraickych rovnic (SR)

Dodatky k Frobeniovée vete:

a) Pokud h(A) = h(AR) =n, je SR feSitelna
jednoznacné.

b) Pokud h(A) = h(AR) <n, je SR fesitelna
viceznaéné, pricemz pocet parametru
nutnych pro zapis feSeni je: n—h(A).



SR s regularni matici

SR Ax=Db, A regularni (¢tvercova A, detA+0).
|. Reseni pomoci véty Cramerovy:

X: = detA: / detA

kde matice A; vznikne zaménou i-t€ho sloupce
v matici A za vektor pravych stran b

II. ResSeni pomoci inverzni matice: X=A"b



SR s regularni matici
Piiklad: Reseni metodou I. JiZz zminéné SR
odpovida AR (b Zluté):
Plati: detA=13

o[SIVAVES -13 detA,= 39 detA,= 26
X,=-13/13=-1 x,=39/13=3  X;=26/13=2



SR s regularni matici

Ptiklad (pokracovani): Reseni metodou I1.
Diky adjungovan¢ matici (jiz byla) 1ze urcit
inverzni matici A

takze po vynasobeni bude Alb =x=

o]




SR ne/homogenni (s obecnou matici)

SR Ax=Db je nehomogenni <> 3 b;: b.#0.
SR Ax=Db je homogenni <= b=0; pro ni

o vzdy 3 trivialni feSeni (X=0)

* Jsou-li sloupce A LN, jin¢é feSeni uz 13

(Ne)homogenni soustavu lze resit

Jordanovou elimina¢ni metodou:

1. Pievod AR na stupnovy tvar GR.

2. Prevod GR na zesileny stupnovy tvar FR ({j.
1 nad kazdy pivot dostat 0).




SR ne/homogenni (s obecnou matici)

Jordanova elimina¢ni metoda:

3. Rozlisime bazické proménné (v jim
prislusném sloupci matice F je pivot) od
nebazickych — z téch budou parametry.

4. 7 nenulovych rovnic vyjadiime zbyle
(tj.bazické) proménné pomoci parametri.




